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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Mechanika analityczna 1010642211010642332
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn (brak) 1/1

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: 1 Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykltadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Bartosz Wieczorek mgr inz. Mateusz Kukla

email: bartosz.wieczorek@put.poznan.pl email: mateusz.kukla@put.poznan.pl
tel. 61 665 20 42 tel. 61 224 44 54

Maszyn Roboczych i Transportu Maszyn Roboczych i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Podstawowy zaséb wiadomosci z matematyki wyzszej, fizyki, mechaniki, wytrzymatosci

1 Wiedza: materiatow, podstaw konstrukcji maszyn
. .. Umiejetno$c¢ rozwigzywania zadan, kojarzenia i wykorzystania wiedzy w praktycznych
2 Umiejetnosci: | zastosowaniach inzynierskich
3 Kompetencje | Umiejetnosé pracy zespotowej, logiczne i analityczne rozwigzywanie probleméw,
spoleczne samodzielnos$¢ i zdolno$¢ podejmowania racjonalnych decyzji

Cel przedmiotu:

1. Przekazanie studentom wiedzy z mechaniki analitycznej, w zakresie okreslonym przez tresci programowe wiasciwe dla
kierunku studiow.

2. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci:

- analitycznego myslenia, kojarzenia i Swiadomego stosowania metod obliczeniowych,
- modelowania zjawisk fizycznych z zastosowaniem w technice,

- wykorzystania technik komputerowych wspomagajacych modelowanie w mechanice,
- samodzielnego wyciggania wnioskéw i oceny analizowanego zagadnienia.

3. Ksztattowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowej

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma podstawowg wiedze w zakresie mechaniki bryt i uktadéw dyskretnych o wielu stopniach swobody, modelowania
matematycznego systemow fizycznych i mechanicznych. - [K2A_WO02]

2. Posiada poszerzona wiedze o nowoczesnych materiatach konstrukcyjnych takich jak tworzywa weglowe, kompozyty,
tworzywa ceramiczne, w zakresie ich budowy, technologii przetwarzania i zastosowan. - [K2A_W10]

3. Posiada poszerzong wiedze w zakresie wybranych dziatéw mechaniki technicznej zwigzanych z wybrang specjalnoscia,
(np. mechanika gruntu) - [K2A_W16]

4. Posiada pogtebiong wiedze o budowie i zasadach dziatania oraz klasyfikacji maszyn z wybranej grupy. - [K2A W18]

Umiejetnosci:

1. Potrafi postuzyé sie popularnym systemem do obliczen numerycznych do zaprogramowania prostego zadania symulacji
systemu o niewielkiej liczbie stopni swobody. - [K2A UO03]

Kompetencje spoteczne:
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1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb. -
[K2A_KO01]

2. Ma swiadomosc¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika i jej wptyw na
Srodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje. - [K2A_KO02]

3. Potrafi wspoétdziata¢ w grupie przyjmujac w niej rozne role. - [K2A_K03]
4. Potrafi okresli¢ priorytety stuzgce realizacji podejmowanego zadania. - [K2A_KO04]
5. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsiebiorczy. - [K2A_KO05]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Egzamin pisemny z wyktadu, zaliczenie ¢wiczen.

Tresci programowe

Podstawy mechaniki analitycznej. Przyktady wiezéw i ich klasyfikacja. Tensor momentéw bezwtadnosci, réwnania ruchu,
rownania Lagrange?a. Elementy teorii drgan, drgania uktadow liniowych. Analiza i synteza uktadéw dynamicznych.
Kinematyka i dynamika ruchu kulistego oraz ztozonego, sity Coriolisa. Zyroskop. Sktadanie obrotow.

Literatura podstawowa:

1. W. Derski; Mechanika techniczna cz. I, Wydawnictwo PP, Poznan 1972
2. R. Gutowski; Mechanika analityczna, PWN 1971

3. J. Leyko; Mechanika ogdélna, PWN, Warszawa 1997

4. J. Misiak; Mechanika techniczna, WNT, Warszawa 1998

5. Z. Osinski; Mechanika ogélna, PWN, Warszawa 1997

6. R. Scanlan, R. Rosenbaum; Drgania i flatter samolotéow, PWN, Warszawa 1964 M. Sperski; Mechanika, Wydawnictwo PG,
Gdansk 2002

Literatura uzupetniajaca:
1. J. Kowalski; Zbiér zadan z mechaniki z zastosowaniem do obliczania elementéw maszyn, PWN 19762.
2. S. Wisniewski; Dynamika maszyn, Wydawnictwo PP, Poznan 1972

3. K. Blankiewicz, M. Igalson; Zbiér zadan rachunkowych z fizyki dla studentéw Wydziatu Mechatroniki, Oficyna Wydawnicza
PW 2004

4. R.H. Cannon jr. Dynamika uktaddw fizycznych, WNT 1973

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadach 15
2. Konsultacje dotyczace materiatu przekazanego na wyktadach 2
3. Przygotowanie do egzaminu 8
4. Udziat w egzaminie 2
5. Udziat w éwiczeniach 15
6. Przygotowanie do éwiczen 8
7. Przygotowanie do zaliczenia 8
8. Udziat w zaliczeniu 2
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 60
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 36
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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